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WORK BECOMES EASY

DATENBLATT
ZED 20.2 H

TECHNISCHE DATEN

« Doppeltes Parallelogramm + Teleskoparm mit einem Ausschub
- Bewegung des Parallelogramms mit Pleuelstangen
« Turm-Schwenkbereich - 640°
« Elektrohydraulische Proportionalsteuerungen am Boden und im
Korb
« Motor Start und Stop vom Korb und vom Boden aus
« Rutschfeste Plattform aus Aluminium
« Korb mit Boden aus Verbundmaterial und Briistung aus Aluminium
« Hydraulische Korbdrehung 65° rechts + 65° links
« Ausrichtung des Korbs mit hydraulischem Nivelliersystem
- Patentiertes H-Stiitzen System
mit hydraulischer Positionierung und Bodenkontaktsensoren
« Hydraulikanlage tiber Nebenantrieb des Fahrzeugs angetrieben
- Summer fiir die Einschaltung des Nebenantriebs
« Stunden-Zahler in der Fahrerkabine
- Steckdose 230V AC CE im Arbeitskorb
- Standardlackierung in blau (RAL 5017)
oder weils (RAL 9003) mittels Pulverbeschichtung
« (E-Kennzeichnung
- TOV-Abnahme

- wahlweise auf NISSAN Cabstar oder RENAULT Maxity

LEISTUNGEN

Arbeitshohe 20m
Hohe des Korbbodens 18m
Seitliche Reichweite 9,2m
. [
Traglast *~— Standardausfiihrung 230kg
Korbabmessungen 1400x700x1100 mm
Min. zul. Gg 35t

* mit GFK-Korb reduzierte Traglast 200/250 kg
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Innenliegende Energiefiihrung Kein seitliches Herausragen
] Schwenken innerhalb des
Stiitzenprofils
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Elektrohydraulische Proportionale Schwenkbereich H - férmige
Multifunktionssteuerung 640°endlos Stiitzen
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